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OBJETIVO:
Implementacion digital del control para un convertidor Buck multifase operando en diversas condiciones de
operacion

El Convertidor Buck Sincrono predomina como fuente de alimentacion de
sistemas maviles, sin embargo, presenta muy baja eficiencia ante cargas ligeras.

Convertidor Buck Sincrono
PROBLEMATICA Y SOLUCION PARA ELEVAR EFICIENCIA:

Debido a la baja eficiencia en el convertidor Buck sincrono se secciond la curva de eficiencia y se usara una
estructura multifase lo cual implica la generacion de multiples pulsos complementarios, no complementarios y el
control de tiempos muertos

(Esguctura multifase-multimodo de operacion

L 4 Pulsos no complementarios para
Phase 1 H
Very light estructura multifase
loads
o L
Q
: N L L1 1 [] I_I
° 2
2 Phase 2 |
w Light loads | |
v C) APIIC—WEMPO MUERTO 1 !
L il | [
01 0 0o
Medium / half T ! I
Corriente de Salida heavy loads
. —»d le—7iemPO MUERTO 2 | I
Regiones propuestas para la curva de
eficiencia del convertidor DEFASAMIENTO DE ‘>| |<—
PULSOS 180°

PROPUESTA DE SOLUCION:

Para cumplir con los requerimientos necesarios de la implementacion digital del control se utilizara un FPGA el cual
es capaz de generar multiples pulsos con la suficiente resolucién para cumplir con los anchos de pulsos requeridos.
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