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El Convertidor Buck Síncrono predomina como fuente de alimentación de 
sistemas móviles, sin embargo, presenta muy baja eficiencia ante cargas ligeras.

PROBLEMÁTICA Y SOLUCIÓN PARA ELEVAR EFICIENCIA:

Debido a la baja eficiencia en el convertidor Buck síncrono se seccionó la curva de eficiencia y se usará una 
estructura multifase lo cual implica la generación de múltiples pulsos complementarios, no complementarios y el 
control de tiempos muertos

Esquema de la propuesta de solución
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Estructura multifase-multimodo de operación

OBJETIVO: 
Implementación digital del control para un convertidor Buck multifase operando en diversas condiciones de 
operación

Implementación digital del control para un convertidor 
buck multifase - multimodo de operación

G1
G2

G3
G4

G5
G6

G7
G8

CARGA
DINÁMICA

MUESTREO Y
CONVERSION

ADC

GENERACIÓN
DE PULSOS

(PWM)

MUESTREO DE
CORRIENTE

ACTIVACIÓN Y
DESACTIVACIÓN DE

FASES

FPGA

PROPUESTA DE SOLUCIÓN:

Para cumplir con los requerimientos necesarios de la implementación digital del control se utilizará un FPGA  el cual 
es capaz de generar múltiples pulsos con la suficiente resolución para cumplir con los anchos de pulsos requeridos.
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Variación permitida 1.5% = 18mV
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Para obtener una variación de 
carga válida es necesario  
utilizar un ADC de 14 bits 
mínimo para obtener una 
resolución 76µV
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