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RESUMEN 2. Disefio del efector
Se presenta el disefio y construccién de un dedo - Modelado de la cinematica del efector -

neumatico que tiene, entre otras aplicaciones, la
rehabilitacion de personas que han sufrido perdida
de movilidad en sus extremidades superiores.

El prototipo construido es capaz de reproducir
movimientos muy precisos de flexion-extension y
aduccién-abduccion, de forma analoga a un dedo
de la mano humana. El dedo mecénico es actuado
por musculos neumaticos en un arreglo antagonista
para cada uno de sus 4 grados de libertad.

Los musculos elaborados presentan versatilidad y
robustez debido a la metodologia de construcciéon y
el uso de materiales industriales.

OBJETIVO GENERAL

Disefar y construir un dedo mecanico de 4 grados
de libertad, actuado por musculos neumaticos
antagonistas, para su uso en aplicaciones como la
rehabilitacion de una mano.
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posicién
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1. Musculos neumaticos

- Construccion -

Sensores

RESULTADOS

4
1) Insercién de tubo de silicén en malla.

2) Prevencioén de deshilado en extremos de malla.
3) Colocacion de tuerca y acople de conectores.
4) Roscado de tuerca con conector.

- Caracterizacion -
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